http:// www .put.poznan.pl/

Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Elektryczny

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Sieci i rozproszone systemy sterowania 1010331171010335158
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Automatyka i robotyka (brak) 4/7

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obieralny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: 2 Cwiczenia: -  Laboratoria: 2  Projekty/seminaria: - S
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogolnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 5 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Stefan Brock

email: Stefan.Brock@put.poznan.pl
tel. 48 61 665 2627

Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. K_W17: Zna podstawowe kryteria syntezy i metody strojenia regulatoréw oraz identyfikacji
1 Wiedza: obiektow sterowania.

K_W18: Zna i rozumie budowe i zasady dziatania programowalnych sterownikéw
przemystowych; zna i rozumie zasade dziatania podstawowych interfejséw komunikacyjnych
stosowanych w przemystowych systemach sterowania.

K_W22: Ma elementarng wiedze z zakresu cyklu zycia urzgdzen oraz wybranych systeméw
zabezpieczen stosowanych w automatyce i robotyce.

K_U10: Potrafi skonstruowa¢ algorytm rozwigzania prostego zadania inzynierskiego.

2 Umiejetnosci: K_U14: Potrafi projektowac proste uktady sterowania dla proceséw z jednym wejsciem i
jednym wyjsciem.
K_U18: Potrafi dobra¢ parametry i nastawy podstawowego regulatora przemystowego oraz
skonfigurowac¢ i zaprogramowac¢ przemystowy sterownik programowalny.
3 Kompetencje | K_KO01: Posiada $wiadomos$é odpowiedzialnosci za prace wlasng oraz gotowosé
spoteczne podporzadkowania sie zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie

realizowane zadania; potrafi kierowa¢ matym zespotem, wyznaczac cele i okresla¢ priorytety
prowadzace do realizacji zadania.

Cel przedmiotu:

Celem przedmiotu jest poznanie podstaw teoretycznych, zasady dziatania i typowych zastosowan sieci miejscowych oraz
rozproszonych uktadéw sterowania. Student po zakonczeniu ksztatcenia powinien potrafi¢ dobraé¢ wtasciwe sieci miejscowe
do konkretnego obiektu technologicznego. Student potrafi takze we wlasciwy sposéb dobra¢ rozproszony system sterowania.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Zna i rozumie budowe i zasady dziatania programowalnych sterownikéw przemystowych a takze ich analogowych i
cyfrowych ukfadéw peryferyjnych; zna i rozumie zasade dziatania podstawowych interfejséw komunikacyjnych stosowanych w|
przemystowych systemach sterowania. - [K_W18]

2. Orientuje sie w aktualnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych obszaru automatyki i robotyki - [K_W21]

3. Ma uporzgdkowang wiedze w zakresie architektur komputeréw, systemow i sieci komputerowych oraz systeméw
operacyjnych w tym systemow operacyjnych czasu rzeczywistego. - [K_W13]

Umiejetnosci:
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1. Potrafi zaprojektowa¢ i zrealizowac¢ lokalng sie¢ teleinformatyczng (w tym przemystowg) przez dobér i konfiguracje
elementéw i urzgdzen komunikacyjnych (przewodowych i bezprzewodowych). - [K_U13]

2. Potrafi dobra¢ parametry i nastawy podstawowego regulatora przemystowego oraz skonfigurowa¢ i zaprogramowac
przemystowy sterownik programowalny. - [K_U18]

3. Potrafi dobra¢ rodzaj i parametry uktadu wykonawczego, uktadu pomiarowego, jednostki sterujgcej oraz modutéw
peryferyjnych i komunikacyjnych dla wybranego zastosowania oraz dokona¢ ich integracji w postaci wynikowego systemu
pomiarowo-sterujgcego. - [K_U17]

Kompetencje spoteczne:

1. Posiada $wiadomos$¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej w tym jej wptyw na
Srodowisko i zwigzang z tym odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje. - [K_K02]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Wyktad: Zaliczeniem wyktadu jest egzamin pisemny o charakterze problemowo - projektowym.
Laboratorium: Zaliczenie ¢wiczen laboratoryjnych wymaga zrealizowania wskazanych ¢éwiczen i oddania sprawozdan.

Tresci programowe

Realizacja typowych struktur automatyki. Uktady komunikacji sterownikéw programowalnych. Analiza sieci miejscowych w
schemacie warstwowego modelu ISO-OSI. Przyktady budowy, dziatania i zastosowania sieci: AS-i, Modbus, CAN, Profibus,
HART, Ethernet-Powerlink. Opis dziatania i wykorzystania struktury komunikacji przemystowej poprzez siec rozlegta.
Wykorzystanie protokotow sieciowych SMTP, FTP, HTTP do zdalnego zarzgdzania praca systemu sterowania. Systemy
sterowania rozproszonego (DCS) w uktadach sterowania procesami ciggtymi. Struktura systemu DCS: aparatura obiektowa,
okablowanie, urzgdzenia wykonawcze, stacje procesowe, stacje operatorskie i inzynierskie. Algorytmy sterowania procesow
ciagtych - modyfikacje elementarnego algorytmu PID, specyfika sterowania rozproszonego. Analiza rozwigzan komercyjnych -
Honeywell - Experion, Siemens - PCS7, Emerson - Delta. Dodatkowe funkcje systeméw DCS: dobér nastaw regulatoréw
poprzez samostrojenie, diagnostyka systemu. Cwiczenia laboratoryjne ilustrujg wybrane zagadnienia omawiane na
wykfadach.

Literatura podstawowa:

1. Z uwagi na brak powszechnie dostepnej literatury podstawg sg materiaty wyktadowe, opublikowane w Internecie oraz
witryny internetowe poszczegdlnych konsorcjéw sieci miejscowych

2. Sacha K. Sieci miejscowe PROFIBUS, Wydawnictwo Mikom,1998

3. Zimmermann W., Schmidgall R.:Magistrale danych w pojazdach. Protokoty i standardy, Wydawnictwa Komunikacji i
tacznosci 2008

Literatura uzupetniajaca:

1. Dokumentacja techniczna producentéw sterownikéw PLC i regulatoréow przemystowych

. Dokumentacja firmowa Honeywell, Siemens, Emerson

. Nawrocki W.: Komputerowe systemy pomiarowe, Wydawnictwa Komunikacji i tgcznosci 2007
. Bradford Russel: Podstawy sieci komputerowych, Wydawnictwa Komunikacji i £gcznosci 2009
. Tanenbaum A. S. Sieci komputerowe, Wydawnictwo Helion 2007
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Bilans nakladu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Wyktady 30
2. Laboratoria 30
3. Konsultacje i egzamin 5
4. Przygotowanie do cwiczen laboratoryjnych i wykonanie sprawozdan 40
5. Przygotowanie do egzaminu 20
Obciazenie praca studenta
forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 125
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 65
Zajecia o charakterze praktycznym 60
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